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Sistema di movimentazione assi su vasca.

L'obiettivo. Realizzazione di un
sistema di monitoraggio dei de-
positi presenti all’interno di una
vasca, con possibilita di funzio-
namento in automatico e in ma-
nuale. Il sistema deve essere
provvisto di filtri per rielabora-
re i dati acquisiti.

La soluzione. Il sstemaconsentela
movimentazione lungo i 2 assi X,Y di
sensori di acquisizione dati.
| sensori utilizzati a tale scopo sono
stati un sonar ed un laser.

All’interno della vasca sono presenti 4
finecorsa, Nord, Sud, Est ed Ovest.
L’interfaccia alle schede National In-
struments permette una misura auto-
maticadel pelo d acqua e del detriti sul
fondo della vasca, detta misura avviene
con una scansione bustrofedica della
vasca definibile dall’ operatore per e-
stensione, dettaglio e velocita'.

La movimentazione avviene tramite il
controllo di motori passo-passo.

L’ acquisizione avviene su oghi movi-
mentazione lungo I’asse Y, viene ese-
guitalaletturadei sensori ad ogni pas-
so del motore, i dati possono essere
visualizzati ed archiviati siagrezzi,
passo per passo, chefiltrati attraverso
un algoritmo di mediamobile su un
definito intervallo determinato

dall’ utente.

| dati acquisiti dal software, vengono
visualizzati tramite un grafico XY,
editabile, € possibile inoltre seguirein
direttalo sviluppo delle misure ela
posizione dei sensori sullavasca, a
termine di ogni singola movimentazio-
ne vengono rappresentati I’ andamento
delle misure siadel pelo d’ acqua che
delladisposizione dei detriti sul fondo
dellavasca.

L’ areadella scansione puo’ essere de-
finita su di una porzione comunque
estesadellavasca, € presente anchela
possibilita’ di muovere apiacere gli
assi monitorando le misure espresse sia
inunita ingegneristiche chefisiche, la
conversione dei dati € fatta su una
scaladefinibile dall’ utente.

E’ lecito inoltre definire un’ origine
relativa delle misure in qualunque pun-
to dellavasca, per default tale origine
viene definitain prossimitadi una cop-
piadi finecorsa, nell’ angolo Sud Ovest
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Hardware utilizzato.

La parte di Hardware National Instru-
ments € composta da una scheda PCI
7354 che provvede al controllo del
driver UMI e da una scheda PCI 6281
per I’ acquisizione dei segnali. Lasin-
croniadelle schede si ottiene tramite il
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dellavasca.

Lascansione puo’ essere sospesa o
interrottain qualsiasi momento
dall’ operatore senza per questo che
vengano persi i dati acquisiti fino a
quel momento.

Software utilizzato.
Il sistema éredizzato in ambiente La-

bus RTSI.
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